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1 相关学科发展 

数学控制论作为现代应用数学的重要分支，自上世纪中叶由庞特里亚金等学者系统

建立以来，已发展成为融合控制理论、随机分析、优化方法与微分博弈于一体的综

合性学科。党的二十大报告明确提出“构建新一代信息技术、人工智能、生物技术”

与“防范金融风险还须解决许多重大问题”，这些国家战略方向的推进，从根本上

依赖于数学控制论与其他基础学科的深度融合与协同创新。当前，随着信息技术、

智能系统与复杂工程管理的不断发展，高维非线性控制、多智能体协同、随机优化

与风险建模等问题日益凸显，对数学控制论的理论突破与方法创新提出了迫切需求，

也使其在学术界与工程界受到越来越广泛的重视。控制理论与优化已被列为国际数

学家大会等重要学术平台的核心议题，体现了其在国际学术体系中的重要地位。因

此，成立数学控制论及其应用专业委员会，对于系统构建学科发展体系、推动高层

次复合型人才培养、促进多学科交叉融合，以及服务国家重大战略实施与科技自立

自强，具有深远的理论意义与实践价值。 

2 设立理由 

• 【国家战略需要】数学控制论作为支撑国家关键领域自主可控能力的核心基础学科，

为高端装备制造、能源战略安全、金融风险防控及国防科技等重大工程提供不可或

缺的数学理论与方法支撑。《“十四五”规划和 2035 年远景目标纲要》将“平均

场系统的分析、控制、微分博弈及其数值计算”列为优先发展领域，这正是数学控

制论研究的核心方向。通过构建高维随机系统建模、非线性最优控制及平均场博弈

等理论体系，数学控制论为人工智能、智慧能源、数字经济等关键领域奠定数学基

础并提供算法支持。因此，有必要建立专门学术组织，系统整合国内优势研究力量，

构建自主可控的理论体系与工具体系，直接服务于国家战略需求，显著增强我国在

复杂系统控制领域的国际话语权与核心竞争力。 

• 【科技发展推动】人工智能、数字经济、数据科学、能源互联网等前沿领域的快速

发展，正驱动控制系统向智能化、高维化、复杂化深刻演进。数学控制论作为连接

基础数学与工程实践的桥梁，其创新已成为推动新一代信息技术发展的核心驱动力。

在能源系统中，正倒向随机控制理论为高维不确定环境下的多能源协同调度与实时

优化提供核心方法；在智能制造领域，大种群平均场博弈为多智能体协同生产与动

态资源分配构建系统化分析框架；在金融工程方面，随机控制理论为复杂衍生品定

价与系统性风险防控奠定严密数学基础。在此趋势下，构建以数学控制论为核心的

协同研究平台已成为必然趋势，系统推进其在智能控制、协同决策等方面的理论突

破，对支撑新一代信息技术智能化发展具有关键意义。 
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• 【应对复杂系统治理挑战】新型电力系统、金融风险管理等国家关键系统，普遍呈

现高维非线性耦合、强随机扰动及多主体交互等复杂特征。传统控制理论在刻画其

不确定性演化机制、协调多目标冲突、实现分布式协同决策等方面存在显著局限，

难以满足高动态环境下实时精准调控与鲁棒稳定性的协同设计需求。同时，控制论、

博弈论与计算科学等学科之间交叉融合尚不充分，理论工具相对分散，无法形成应

对系统性风险的整体解决方案，并且缺乏面向复杂系统治理需求的协同攻关与验证

平台。因此，亟需构建深度融合多学科方法的数学控制论统一框架，促进理论成果

在典型治理场景中落地应用，为我国实现复杂系统治理能力现代化提供可靠、可部

署的数学工具与决策支持。 

• 总之，设立数学控制论及其应用专业委员会，既是响应国家战略需求、服务科技自

立自强的必然选择，也是推动学科交叉创新、应对复杂系统治理挑战的重要举措。

专业委员会将凝聚学界与产业界力量，系统开展控制论前沿研究、人才培养与应用

转化，为我国在智能制造、绿色能源、金融安全等关键领域的发展提供坚实的数学

理论与方法支撑。 

3 设立基础和目的 

3.1 设立基础 

中国科学院数学与系统科学研究院是我国系统科学与控制理论领域的重要研究基

地，拥有中科院系统控制重点实验室、中科院管理决策与信息系统重点实验室等多个国

家级科研平台，不确定性决策中心、复杂系统中心等重要科研平台。中国科学院数学与

系统科学研究院系统科学研究所自成立以来，累计获奖 300 余项，其中获“人民科学

家”国家荣誉称号 1 项；获首届国家最高科学技术奖 1 项；获国家自然科学奖一等奖 
1 项、二等奖 11 项、三等奖 5 项；获国家科技进步奖特等奖 1 项、一等奖 1 项、二

等奖 3 项、三等奖 7 项；获中国科学院杰出科技成就奖 2 项、自然科学一等奖 6 项、

科技进步特等奖 1 项、科技进步一等奖 6 项、科技成果一等奖 2 项；获重要国际奖励

和荣誉 60 余项。中国科学院数学与系统科学研究院系统控制重点实验室汇聚了一支在

数学控制论领域具有重要国际影响力的研究队伍，包括中国科学院院士 2 人、发展中

国家科学院院士 2 人、国际自动控制联合会会士 3 人、IEEE 会士 3 人、国家杰出青

年科学基金获得者 6 人、国家优秀青年基金获得者 (含海外优青) 8 人，其研究成果曾

获包括 IEEE 控制系统学会波德奖、国家自然科学奖在内的重要学术奖励，为推动我国

系统与控制科学发展做出了重大贡献。 

山东大学是我国数学与控制科学领域的重要研究基地和人才培养高地，在相关方向

具备雄厚的学科基础与完整的科研体系。数学学科作为国家“双一流”建设学科，在历
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次学科评估中均获评 A+，建有密码与数字经济安全全国重点实验室、教育部非线性期

望前沿科学中心、数学国家高层次人才培养中心等多个国家级平台、山东省随机系统控

制理论与科学计算重点实验室(筹)、山东省金融风险重点实验室(筹)等重要科研平台。山

东大学数学学院在彭实戈院士引领下形成了以随机控制为特色的研究团队，汇聚了国家

基金委创新群体 2 个、教育部创新团队 2 个、科技部重点领域创新团队 2 个，形成了

结构合理、实力雄厚的教研梯队。山东大学中泰证券金融研究院依托数学学科优势，聚

焦金融风险管理、资产定价等关键数理问题，在随机分析、金融衍生品建模与计算等领

域特色鲜明，是连接数学控制论与金融实践的重要平台。控制科学与工程学院在智能机

器人、复杂网络协同等方面拥有扎实的研究基础，与数学学科在分布参数系统控制、优

化理论等方向长期交叉融合，为数学控制论的发展提供了工程支撑与应用出口。山东大

学坚持理论与应用并重、教学与科研协同，已成为我国在数学、控制科学及其交叉领域

具有国际影响力的研究基地。 

数学控制论及其应用专业委员会还将联合北京大学、复旦大学、浙江大学、南开大

学、清华大学、中国科学技术大学、四川大学、香港理工大学等高校与科研机构优势力

量，共同构建跨单位、跨学科的协同创新网络，实现资源优化整合，全面推动我国数学

控制论学科的建设与发展。 

3.2 设立目的 

推动理论创新，引领学科前沿发展：数学控制论是深度融合控制理论、变分法、泛

函分析、偏微分方程、概率论等现代数学分支而发展起来的系统性学科，其理论突破对

泛函分析、随机微分方程、偏微分方程等基础数学方向具有重要推动作用。当前，平均

场博弈问题中 Master方程、Hamilton–Jacobi–Bellman 方程与Kolmogorov-Fokker–Planck 
方程适定性等问题，对数学控制论提出了深刻的理论挑战，亟需发展新的分析工具与求

解框架。通过系统推进数学控制论的前沿理论研究，为相关数学分支提供新的问题建模

与求解方法。 

深化交叉融合，引领学术范式发展：致力于打破数学、控制、管理、计算机等学科

间的壁垒，构建面向高维不确定系统与多智能体协同的统一建模框架与分析范式。通过

系统整合相关数学分支的理论工具，形成内在逻辑一致、方法互通的新型交叉学科体系，

并推动其融入课程建设、教材编纂与人才培养全过程，为我国在该方向的持续理论创新

与人才储备奠定系统化学科基础。 

服务国家战略，打造协同创新生态：聚焦航空航天、智慧能源、智能制造等关键领

域的战略布局，针对复杂系统智能调控中的基础理论挑战，开展前瞻性、体系化研究，

为重大工程与复杂系统的建模、分析、优化与决策提供可验证、可复现的理论依据与方

法支撑，着力推动前沿成果与产业需求实现体系化对接，构建理论、算法、验证全链条
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研究与应用生态，为产业智能化转型与系统科学治理提供可靠的数学工具与定量决策依

据。 

4 业务范围和工作任务 

4.1 业务范围 

在一级学会的带领下，按照学会规定，开展以下各种业务活动，并与其他专委会保

持良好的合作与协作关系。 

4.1.1 内部建设 

设立数学控制论及其应用专业委员会工作组，组织开展本专委会的研究方向、学科

布局及重大课题的研讨。计划每年召开一次全体委员会议，每半年组织一次重点研究方

向进展交流会，并定期开展青年学者论坛与专题研讨。 

4.1.2 对内业务 

严格遵守中国数学会章程及相关管理规定，定期向中国数学会汇报专委会各项工作

进展、学术成果与重要活动情况，认真听取并落实学会的指导建议，确保专委会规范运

作、健康发展。 

4.1.3 学术交流 

每年至少举办一次全国性数学控制论学术会议，并不定期组织专题研讨会、暑期学

校与国际论坛。积极推动与国际控制理论、博弈论及交叉学科学术组织的交流与合作，

提升我国在该领域的国际影响力与话语权。 

4.1.4 产学研合作 

围绕国家重大需求与产业技术瓶颈，加强与企业、科研院所的协同创新，支持建立

产学研联合研发机制，开展合作研究项目，促进控制理论在智能制造、智慧能源、金融

科技等领域的转化与应用。 

4.1.5 社会服务 

面向公众开展数学控制论与系统科学相关科普活动；为政府部门、行业机构及企业

提供复杂系统建模、优化调控与风险决策等方面的专业咨询与技术支持；参与相关领域

政策研讨、标准制定与学科建设论证工作。 

4.2 工作任务 

在数学控制论及其应用专业委员会成立后，前期将以以下几个方面为主要工作内容： 
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4.2.1 攻克不确定性系统控制理论前沿 

不确定性系统控制理论旨在研究高维非线性随机系统中在随机扰动、模型不确定性

与信息不完备等因素下的建模、分析与综合问题，是确保国家关键基础设施智能、可靠、

自主运行的理论基石。随着智慧能源、数字经济等关键领域系统向超高维、强非线性方

向发展，传统控制理论在刻画其不确定性演化机制、实现多目标鲁棒调控等方面存在显

著瓶颈。为此，亟需围绕不确定性驱动下的系统演化与控制最优性等核心科学问题，系

统推动多目标、大种群、平均场、受约束、结构切换、信息延迟、带跳等复杂系统的控

制理论的发展。数学控制论及其应用专业委员会将致力构建一套能精确描述并主动驾驭

复杂不确定性的控制理论新体系，发展具备更强鲁棒性、普适性的最优控制方法，推动

不确定性系统的理论建模和工程应用达到新的高度。 

4.2.2 构建多智能体协同博弈统一框架 

多智能体协同博弈旨在研究大规模智能体在不确定环境下的策略交互、动态均衡等

行为，是分布式人工智能、智慧能源互联网等系统的核心决策范式。当前，面对多智能

体系统普遍呈现的高动态性、高维性、强交互性、强不确定性等复杂特征，使得传统博

弈论在均衡解的稳定性、整体动态性能优化等方面正面临系统性挑战。针对多智能体系

统中大规模交互的复杂性及其动态演化特征，必须构建适应不确定环境的多主体协同博

弈理论体系，重点发展大种群平均场博弈、斯塔克伯格微分博弈等数学核心理论，通过

刻画大量个体之间的相互作用及其对系统整体行为的影响，为分析多智能体系统提供强

大的工具。数学控制论及其应用专业委员会的目标是形成一个关于社会最优与多层均衡

的普适性分析框架，为智能时代的协同决策与资源优化配置奠定核心理论基础。 

4.2.3 创新控制与博弈高性能计算方法 

科学计算方法是实现复杂控制与博弈策略从数学模型到可执行算法的关键桥梁，直

接决定了先进理论的实用性与落地效率。随着工程实践和技术应用的深入，现代复杂系

统规模急剧扩大，系统状态维数和控制变量呈现指数级增长，形成了所谓“维数灾难”，

传统数值方法在复杂度与计算资源之间难以平衡。因此，高维随机系统的计算方法亟待

创新突破，需建立新的理论框架与求解范式。通过发展维数降解技术、高维随机微分方

程的结构化求解算法以及基于分布式计算的高效优化等方法，能够有效降低求解复杂性，

显著提升决策算法的实时性、精确性和可计算性。数学控制论及其应用专业委员会将推

动建立数学控制、博弈与计算科学的深度交叉，研制一系列高性能、可验证的核心算法

与软件工具，为复杂策略的实时计算与部署提供关键算力支撑。 

4.2.4 引领智能自主控制系统交叉融合 

推动人工智能与控制论、博弈论的深度融合，是孕育具备理解、决策、学习与进化
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能力的新一代智能自主系统的必然路径，代表着智能科学发展的战略制高点。当前，以

数据驱动的机器学习方法在动态系统控制中缺乏稳定性与安全性保证，而传统控制理论

又难以应对开放环境的自适应学习需求，两者之间存在理论与方法的鸿沟。为突破这一

瓶颈，需系统探索以控制理论为基础的机器学习新范式，深入研究强化学习与随机最优

控制的协同机理、神经网络控制器稳定性验证、以及博弈论引导的多智能体协同学习算

法。数学控制论及其应用专业委员会将打破人工智能与数学控制论之间的理论壁垒，这

一框架将显著提高国家重大工程系统的安全性与运行效率，进一步增强国家核心科技的

自主可控能力。 

4.2.5 打造验证与应用支撑平台 

推动前沿理论成果向现实生产力转化，是检验数学控制论价值并服务国家重大需求

的最终环节，也是当前产学研链条中最亟待加强的薄弱环节。先进的控制与博弈算法目

前大多停留在仿真验证阶段，缺乏与真实工业系统、软件生态和管理流程对接的标准验

证环境与数据接口，导致理论与应用之间出现断层。因此，必须搭建面向典型场景的集

成验证与示范应用体系，构建重点领域的数字孪生与硬件在线测试环境。通过制定标准

接口、共建基准案例库、推动示范应用，数学控制论及其应用专业委员会将致力于构建

问题驱动、理论支撑、算法实现、平台验证与应用推广有机贯通的全链条研究模式，确

保数学控制论的原创成果能够直接、高效地转化为支撑产业智能化升级的可靠解决方案。 

5 预期成果 (两年后) 

构建数学控制论理论框架体系与战略智库：针对我国在复杂不确定性系统控制、大

种群随机微分博弈等领域的研究现状与资源分布，开展系统性评估，形成学科发展态势

报告与建议。该体系将聚焦国家在智能制造、智慧能源、金融安全等领域的重大需求，

克服理论与应用脱节、研究方向分散等问题，研究并提出数学控制论关键方向的发展路

径、优先资助领域及协同攻关策略，为核心数学工具、算法体系的自主研发路径提供决

策依据，并为国家自然科学基金等重大科技项目的规划布局提供专业建议与支持，初步

建成服务学科发展与战略规划的专业智库。 

搭建数学控制论算法验证与高性能计算服务平台：牵头研发并部署一个开放共享、

协同合作的“数学控制论算法验证与高性能计算服务平台”。平台将系统集成正倒向随

机微分方程数值求解、高维非线性最优控制算法、大规模平均场博弈均衡计算、鲁棒与

自适应控制设计工具包等关键模块，建立公开的基准测试案例库与性能评估标准。平台

将提供在线计算、算法对比、结果可视化等服务，服务于全国高校、科研院所及企业研

发人员的算法开发、验证与优化需求，并制定相关算法接口、数据格式及验证流程的团

体标准，成为领域内公认的公共算法基础设施与协同研发环境。 
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构建产学研深度融合与成果转化长效机制：面向智慧能源、数字经济等重点产业智

能化与安全调控的核心需求，建立协同攻关、场景验证、生态共建的产学研深度融合机

制。以前期建设的开源算法与基准测试体系为技术支撑，依托专委会组织的学术力量与

企业实际场景，系统识别产业关键瓶颈问题，联合组建跨学科攻关团队，开展从数学建

模、算法设计到系统集成、测试验证的闭环协作。推动理论成果向具有自主知识产权的

软件工具包、嵌入式控制模块及行业解决方案转化，完成在典型工业环境中的部署验证

与效能评估，构建可持续、可扩展的成果转化路径与产业协作网络，切实提升数学控制

论服务国家产业升级的支撑作用。 

建设数学控制论复合型人才培养基地：整合数学、控制、管理、计算机等多学科资

源，建立高校、科研院所与企业多方参与的数学控制论交叉人才培养与协同培训机制。

面向不同层次与需求，设计并实施涵盖理论前沿、算法实践与系统应用的系列培训项目，

积极探索并推动建设高水平的数学控制论专门人才培养基地与产学研联合实训平台，培

养兼具数学根基、理论素养与应用实践的交叉学科创新力量，形成可持续、可推广的交

叉学科人才培养新模式。 

6 主任主要工作简介 

张纪峰，1963 年 9 月 22 日生，现为中原工学院学术副校长、中国科学院数学与

系统科学研究院研究员，曾任中国科学院数学与系统科学研究院系统所所长；现为欧洲

科学与艺术院院士、IEEE Fellow、IFAC Fellow，中国自动化学会、中国工业与应用数学

学会会士；先后任中国数学会、中国自动化学会、中国系统工程学会副理事长，国务院

学位委员会系统科学评议组召集人, 国际自动控制联合会 (IFAC) 技术局副主席,《中国

科学 : 信息科学》 (中、英 ), National Science Review, SIAM Journal on Control and 
Optimization, IEEE Transactions on Automatic Control 等十多个学术期刊的主编、副主编

或编委，是科普期刊《系统与控制纵横》的创刊主编。先后主持国家杰出青年基金项目

和科技部重点研发项目、973 课题等。 

主要研究方向为不确定性系统的建模和控制。特别地，他针对实际中广泛存在的随

机干扰、参数未知、结构突变、量化误差等不确定性，构建了集值系统、随机非线性系

统、多自主体系统等参数辨识与自适应控制的基础理论和有效方法，研究了集值系统的

参数辨识与自适应控制、有限通信带宽下的多自主体协同控制、随机跳变及大规模耦合

非线性系统控制等基本问题，取得了系统的创新性成果。部分成果被国际同行在其发表

的论文中称为“pioneering work” “seminal paper” “fundamental underlying theory”。相关理

论方法被用于雷达目标识别、卫星姿态控制、复杂疾病建模、分布式多媒体调度等研究

中。 
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合作出版专著 3 本，发表期刊论文 200 余篇，获授权发明专利 28 项。先后获国

家自然科学二等奖 2 项，军队科学技术进步奖一等奖 1 项，以及第三届吴文俊应用数

学奖、第六届杨嘉墀奖一等奖、第四届系统科学与系统工程理论贡献奖等。多次应邀在

国内外重要学术会议上做大会报告。培养了包括 10 余位国家级人才在内的一批优秀博

士后和研究生，多次被评为中国科学院优秀研究生导师，2009 年获全国优秀博士学位

论文指导教师荣誉证书。 

主要代表性成果包括： 

6.1. 开启了集值系统参数辨识与适应控制研究，解决了集值型数据系统建模和适应

控制中的若干基本问题 

集值系统是一类广泛存在且非常典型的不确定性系统，如特征数据、二值数据、量

化数据、删失及混杂数据等。集值数据可用信息少且与系统之间存在很强的非线性关系，

通常的系统辨识和控制方法不再适用，因此，利用这类数据进行系统辨识与控制具有本

质困难，有很多挑战性难题。 

张纪峰及其合作者开启了集值系统的辨识研究。对二值输出的线性系统，建立了确

定性和随机两种基本辨识框架，解决了参数可辨识性、时间复杂度估计等基本问题。在

确定性框架下，给出了参数可辨识的充要条件及最优输入设计、最优辨识误差和时间复

杂性的定量描述。在随机框架下，构造了估计算法，建立了估计的收敛速度、有效性，

以及时间复杂性与空间复杂性之间的定量关系。从基本概念的提出，到基本算法、分析

工具和基本定理的建立，形成了集值系统辨识相对完整的理论框架。 

Vicino (IEEE Felllow、IFAC Fellow) 等 (IEEE CDC, 2018) 认为上述成果是“影响

深远的论文 (seminal paper)”、(IEEE TAC, 56(5), 2011)“先驱性 (pioneering) 工作”、

“为二值数据系统辨识提出了一般性框架”, Colinet 等 (IEEE TAC, 55(1), 2010) 认为是

集值辨识方面“最重要贡献 (the most significant contribution)”。上述成果引发了不少后

续研究，如意大利控制系统学会前主席 Vicino、澳大利亚两院院士 Goodwin、瑞典两院

院士 Ljung、法国学者 Juillard 等领导的研究团队都开展了这方面的研究。有关方法被

用于雷达目标识别和复杂疾病的集值建模研究中，为相关领域的研究提供了新的建模理

论和方法。部分成果 2015 年获国家自然科学奖二等奖。 

6.2. 提出了多个体系统通信与控制一体化设计方法，建立了基于小容量信道的趋同

控制理论 

在大规模网络化系统控制中，如何降低各节点系统的数据测量、传输的成本，消除

测量、传输、建模等环节的不确定性给闭环系统性能带来的不良影响，是控制理论亟待

解决的基本问题，也是极具挑战性难题，因为这从理论上，需要解决“为完成一个给定
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的控制任务，到底需要多少信息量”的问题，从方法上，需要解决多自主体系统通信与

控制一体化设计的问题。 

张纪峰及其合作者针对采样多自主体系统趋同控制，建立了高斯网络的不确定性原

理，证明了系统稳态和瞬态性能指标的乘积不小于某依赖于系统噪声强度、网络拓扑结

构和节点数的正常数；提出了适用于有限通信数据率下协同控制的编解码机制，消除了

编解码误差对系统稳定性和稳态误差的影响。针对不同拓扑结构、通信时延和不可量测

状态等情形，建立了基于小容量信道的控制协议；发展了多自主体通信机制和协同控制

一体化设计方法，建立了趋同算法性能与信道容量、网络节点数、数据率及网络拓扑结

构的定量关系，实现了仅利用 1 比特通信带宽就可使系统趋同，减少了控制对数据量

的盲目需求。 

Xie (IEEE Fellow) 等 (IJC, 21, 2010) 认为上述成果研究了“根本(fundamental)问题”、

“给出了深刻的 (insightful) 充分必要条件”，Huang 等 (IEEE TC, 47(8), 2017) 认为给

出了“减少传输比特数的优美 (elegant) 方法”, Basar (美国工程院院士) 等 (IJC, 89(7), 
2016) 认为“纵观历史，针对大种群耦合随机系统的平均场博弈理论由 Huang et al. (2007)
和 Li and Zhang (2008) 最先发展 (From a historical side, mean field game theory was first 
developed …in Huang et al. (2007) and Li and Zhang (2008))”, 法国航空航天实验室 (The 
French Aerospace Lab)的 Helene Piet-Lahanier 教授 2019 年在 Mathematical Reviews 
上评价候选人的相关工作是研究同时具有加性干扰和乘性干随机趋同的“重要一步 
(constitutes an important step)”和“开辟了新研究方向 (opens new research directions)”。

提出的编解码器及分析方法被用于分布式多媒体调度研究中 (附件 2.20, 2.21)。2009 年
发表在《中国科学信息科学》上的一篇论文获该刊 2015 年度英文版五年高引论文。 

6.3. 提出了随机非线性系统分析与控制的新工具、新方法，解决了随机突变、非线

性大规模耦合等情形下适应控制、最优控制中的若干基本问题 

在不确定性随机非线性系统控制中，由于闭环系统是高度耦合的随机非线性系统，

观测器与控制器不满足分离性原理，缺乏系统性的分析和控制综合工具，因此，很难给

出显式的、可构造的控制律，而且闭环系统性能的分析也是极其复杂和困难的。 

候选人及其合作者提出了随机系统改变供应函数法，给出了处理一般随机非线性系

统随机逆动态的有效方法；提出了降阶非线性观测器设计方法，解决了全阶观测器造成

的过估计问题且具有全阶观测器的优良性质；建立了时变参数系统稳定性条件和基本引

理、随机非线性系统的小增益条件和稳定性判定定理，解决了具有未建模动态的大规模

随机非线性系统的适应输出反馈分散控制问题和随机非线性系统输出反馈风险灵敏控

制问题，为具有多重不确定性的随机非线性系统的分析和控制综合提供了系统性新方法、

新工具，丰富了随机系统控制分析和控制综合的方法和理论体系。 
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Chen (IEEE Fellow) 等 (IEEE TFS, 25(3), 2017) 认为上述成果是“先驱性(pioneering)
工作”，Ito 等 (IEEE TAC, 61(6), 2016) 认为是“重要见解 (important insight)”, Ito 等

(Automatica, 62, 2015)“向基于 Lyapunov 的分析迈出了重要一步”, Shi 等(IEEE SMC-
B, 42(6), 2012)认为“对控制理论以及实际控制系统的综合都是至关重要的(provided an 
important step)”。所提方法被用于多连杆机器人控制系统分析研究中。部分成果 2010 
年和 2015 年获国家自然科学奖二等奖。 

7 人员信息 
拟任分支机构正副主任（不少于 5 人）及委员（不少于 45 人） 

拟任分支机构正副主任及秘书长名单 
主  任 出生年月 工作单位 邮箱及手机 

张纪峰 1963.09 
中国科学院数学与系统科学研究院 

中原工学院 
jif@iss.ac.cn / 13910081178 

顾  问 出生年月 工作单位 邮  箱 
陈翰馥 1937.02 中国科学院数学与系统科学研究院 hfchen@iss.ac.cn 
彭实戈 1947.12 山东大学 peng@sdu.edu.cn 
王小云 1966.08 清华大学、山东大学 xiaoyunwang@tsinghua.edu.cn
刘建亚 1964.08 山东大学 jyliu@sdu.edu.cn 
吴臻 1971.01 山东大学 wuzhen@sdu.edu.cn 

副主任 出生年月 工作单位 邮  箱 
郜传厚 1975.11 浙江大学 gaochou@zju.edu.cn 

柳振鑫 1979.10  大连理工大学 zxliu@dlut.edu.cn 
吕琦 1982.05 四川大学 lu@scu.edu.cn 

牟宸辰 1987.12 香港城市大学 chencmou@cityu.edu.hk 

任景莉 1973.01 郑州大学 renjl@zzu.edu.cn 
佘志坤 1977.04 北京航空航天大学 zhikun.she@buaa.edu.cn 

王光臣 1976.11 山东大学 wguangchen@sdu.edu.cn 

王锦荣 1977.08 贵州大学 jrwang@gzu.edu.cn 
许勇 1977.04 西北工业大学 hsux3@nwpu.edu.cn 

张焕水 1963.04 山东科技大学、山东大学 hszhang@sdu.edu.cn 

张奇 1979.09 复旦大学 qzh@fudan.edu.cn 
拟任分支机构委员名单 

No. 委  员 工作单位 邮  箱 
1 柏立华 南开大学 lhbai@nankai.edu.cn 
2 薄立军 西安电子科技大学 lijunbo@xidian.edu.cn 
3 曹晓宇 西安交通大学 cxykeven2019@xjtu.edu.cn 
4 陈鸽 中国科学院数学与系统科学研究院 chenge@amss.ac.cn 
5 陈国梁 聊城大学 Chenguoliang3936@126.com
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6 陈建华 湖南科技大学 cjhmath@mail.ustc.edu.cn 
7 陈丽 中国矿业大学（北京） chenli@cumtb.edu.cn 
8 成军 广西师范大学 jcheng6819@126.com 
9 程雪 北京大学 chengxue@pku.edu.cn 
10 董玉超 同济大学 ycdong@tongji.edu.cn 
11 董志远 哈尔滨工业大学（深圳） dongzhiyuan@hit.edu.cn 
12 杜凯 山东大学 kdu@sdu.edu.cn 
13 杜恺 复旦大学 kdu@fudan.edu.cn 
14 范堃 华东师范大学 kfan@finance.ecnu.edu.cn 
15 冯红银萍 山西大学 fhyp@sxu.edu.cn 
16 冯俊娥 山东大学 fengjune@sdu.edu.cn 
17 付晓玉 四川大学 xiaoyufu@scu.edu.cn 
18 郭金 北京科技大学 guojin@ustb.edu.cn 
19 郭利苹 兰州大学 guoliping@lzu.edu.cn 
20 郭玉霞 清华大学 yguo@tsinghua.edu.cn 
21 韩月才 吉林大学 hanyc@jlu.edu.cn 
22 韩忠杰 天津大学 zjhan@tju.edu.cn 
23 何辉 北京师范大学 hehui@bnu.edu.cn 
24 侯婷 山东师范大学 ht_math@sina.com 
25 胡军 哈尔滨理工大学 jhu@hrbust.edu.cn 
26 胡龙 山东大学 hul@sdu.edu.cn 
27 黄建辉 香港理工大学 majhuang@polyu.edu.hk 
28 黄宗媛 山东大学 huangzy@sdu.edu.cn 
29 霍海峰 广西科技大学 xiaohuo08ok@163.com 
30 纪志坚 青岛大学 jizhijian@pku.org.cn 
31 贾文生 贵州大学 wsjia@gzu.edu.cn 
32 蒋辉 南京航空航天大学 huijiang@nuaa.edu.cn 
33 康文 北京理工大学 kangwen@amss.ac.cn 
34 兰维瑶 厦门大学 wylan@xmu.edu.cn 
35 李婵颖 中国科学院数学与系统科学研究院 cyli@amss.ac.cn 
36 李芳菲 华东理工大学 lifangfei@ecust.edu.cn 
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